10. 解：（1）设∠AOD=α，

          ∵∠AOD=∠EOC，

          ∴∠EOC=α，

          ∵∠AOB=150°，

          ∴∠BOD=∠AOB﹣∠AOD=150°﹣α，

          ∵射线OD平分∠AOC，

          ∴∠DOC=∠AOD=α，

          ∴BOE=∠AOB﹣∠AOD﹣∠DOC﹣∠EOC=150°﹣3α，

          ∵射线OE平分∠BOD，

          ∴∠BOE = [image: image35.png]


∠BOD = [image: image2.png]


，

          ∴[image: image3.png]


 = 150°﹣3α，

            解得：    α=30°，

            即∠AOD=30°；

（2）当α＜50°时，如图1，
∵∠AOD=α，∠BOE=[image: image4.png]


∠BOD=[image: image5.png]


，

∴∠COE=∠BOC﹣∠BOE=150°﹣2α﹣[image: image6.png]


 = [image: image7.png]1507

-3a



，

∴[image: image8.png]|£40D - ZBOE |
ZCOE



 = [image: image9.png]


 = [image: image10.png]139 —150° |
150° - 30



 = [image: image11.png]150° -3a
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 = 1；

   当α＞50°时，如图2，

∵∠AOD=α，∠BOE=[image: image12.png]


∠BOD = [image: image13.png]


，

∴∠COE=∠BOE﹣∠BOC = [image: image14.png]


﹣（150°﹣2α）= [image: image15.png]3@ -150”
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，

∴[image: image16.png]|£40D - ZBOE |
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 =  [image: image17.png]


 = [image: image18.png]139 ~150° |
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 =  [image: image19.png]3@ -150°
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 = 1．

[image: image1.png]



11、（1）A，B，C三个点在数轴上同时向数轴正方向运动，

        当点A运动到点C左侧时，

         ∵线段AC=6，    ∴6+6t=30+18+3t，   解得：t=14，

        当点A运动到点C右侧时，

          则6t﹣6=30+18+3t，   解得：t=18；

     （2）当A，B，C三个点在数轴上同时向数轴正方向运动t秒时，

       A，B，C三个点在数轴上表示的数分别为：6t﹣30，10+3t，18+3t，

       ∴OA=|6t﹣30|，OB=10+3t，OC=18+3t，

       ∵P，M，N分别为OA，OB，OC的中点，

       ∴OP = [image: image20.png]16t~ 30]



，OM = [image: image21.png]10+3t




，ON = [image: image22.png]18+3t




，

       ∴MN=ON﹣OM=4，

         当P运动到点M左侧时，由2PM﹣PN=2，

         得PM=2+（PN﹣PM）=2+MN=6，

     ①当t＜5时，PM=OP+OM=[image: image23.png]16t~ 30]



+[image: image24.png]10+3t




=20﹣1.5t=6．

                          解得：t=[image: image25.png]28



，

                         ∵[image: image26.png]28



＞5，

       ∴当t＜5时，不存在满足条件的2PM﹣PN=2的t值；

    ②当t＞5时，PM=OM﹣OP=[image: image27.png]10+3t




﹣[image: image28.png]16t~ 30]



=6，

                         解得：t=[image: image29.png]28



，

      当P运动到点M，N之间时，

        2PM﹣PN=2（OP﹣OM）﹣（ON﹣OP）=3OP﹣2OM﹣ON，

                =9t﹣45﹣10﹣3t﹣[image: image30.png]18+3t





                =[image: image31.png]9t



﹣64，

       ∵2PM﹣PN=2，

[image: image34.png]B



       ∴[image: image32.png]9t



﹣64=2，

        解得：t=[image: image33.png]44



，

     当P运动在点N右侧时，

       由2PM﹣PN=2，

       PM=2+（PN﹣PM）=2﹣（PM﹣PN）=2﹣MN=2﹣4=﹣2，

       ∵线段PM长不为负数，

       ∴P在点N右侧时不存在满足条件2PM﹣PN=2的t值．
