高考题----极坐标与参数方程



1.(2016.I)在直角坐标系xy中，曲线C1的参数方程为[image: 学科网 版权所有]（t为参数，a＞0）．在以坐标原点为极点，x轴正半轴为极轴的极坐标系中，曲线C2：ρ=4.
（Ⅰ）说明C1是哪一种曲线，并将C1的方程化为极坐标方程；



（Ⅱ）直线C3的极坐标方程为，其中满足tan=2，若曲线C1与C2的公共点都在C3上，求a．



















2.(2016.II)在直角坐标系xOy中，圆C的方程为.
（Ⅰ）以坐标原点为极点，x轴正半轴为极轴建立极坐标系，求C的极坐标方程；


（Ⅱ）直线l的参数方程是（t为参数），l与C交于A，B两点，,求l的斜率.
























3.(2016.III)在直角坐标系中，曲线的参数方程为.以坐标原点为极点，以轴的正半轴为极轴，建立极坐标系，曲线的极坐标方程为 .


（Ⅰ）写出的普通方程和的直角坐标方程；


（Ⅱ）设点P在上，点Q在上，求|PQ|的最小值及此时P的直角坐标.


















4.(2017.I)在直角坐标系xOy中，曲线C的参数方程为（θ为参数），直线l的参数方程为.
（1）若a= −1，求C与l的交点坐标；

（2）若C上的点到l的距离的最大值为，求a.













5.(2017.II)在直角坐标系xOy中，以坐标原点为极点，x轴正半轴为极轴建立极坐标系。曲线C1的极坐标方程为[image: 高考资源网(ks5u.com),中国最大的高考网站,您身边的高考专家。][image: 高考资源网(ks5u.com),中国最大的高考网站,您身边的高考专家。]

（1）M为曲线C1的动点，点P在线段OM上，且满足，求点P的轨迹C2的直角坐标方程；

（2）设点A的极坐标为，点B在曲线C2上，求△OAB面积的最大值。

















6.(2017.III)在直角坐标系xOy中，直线的参数方程为（t为参数），直线的参数方程为.设l1与l2的交点为P，当k变化时，P的轨迹为曲线C．
（1）写出C的普通方程；

（2）以坐标原点为极点，x轴正半轴为极轴建立极坐标系，设l3：ρ(cosθ+sinθ)−=0，M为l3与C的交点，求M的极径.













7.(2014.I)已知曲线，直线（为参数）
（1） 

写出曲线的参数方程，直线的普通方程；
（2） 





过曲线上任意一点作与夹角为30°的直线，交于点，求的最大值与最小值.














8.在直角坐标系xOy中，以坐标原点为极点，x轴正半轴为极轴建立极坐标系，半圆C的极坐标方程为=2cosθ，θ[image: 高考资源网(ks5u.com),中国最大的高考网站,您身边的高考专家。][0，]。
（I）求C的参数方程；
（II）设点D在C上，C在D处的切线与直线l：y=[image: 高考资源网(ks5u.com),中国最大的高考网站,您身边的高考专家。]x+2垂直，根据（I）中你得到的参数方程，确定D的坐标。




















[bookmark: OLE_LINK7][bookmark: OLE_LINK1]1.解析：（Ⅰ）消去参数得到的普通方程.



[bookmark: OLE_LINK2]是以为圆心，为半径的圆.



[bookmark: OLE_LINK3]将代入的普通方程中，得到的极坐标方程为

[bookmark: OLE_LINK4].


[bookmark: OLE_LINK8]（Ⅱ）曲线的公共点的极坐标满足方程组



[bookmark: OLE_LINK5]若，由方程组得，由已知，

可得，



[bookmark: OLE_LINK6]从而，解得（舍去），.




时，极点也为的公共点，在上.所以.



2.解析：（Ⅰ）由可得圆的极坐标方程


（Ⅱ）在（Ⅰ）中建立的极坐标系中，直线的极坐标方程为.




设所对应的极径分别为将的极坐标方程代入的极坐标方程得


      于是




由得.



所以的斜率为或.




3.（Ⅰ）的普通方程为，的直角坐标方程为.


（Ⅱ）由题意，可设点的直角坐标为，





因为是直线，所以的最小值即为到的距离的最小值，

.





当且仅当时，取得最小值，最小值为，此时的直角坐标为.     


4.解：（1）曲线的普通方程为.



当时，直线的普通方程为.







由解得或.       从而与的交点坐标为，.





（2）直线的普通方程为，故上的点到的距离为

.





当时，的最大值为.由题设得，所以；





当时，的最大值为.由题设得，所以.


综上，或.、
5.
[image: ]
6. 

试题解析：（1）直线的普通方程为，    


  直线的普通方程为，
[image: ]


7.【解析】：.(Ⅰ) 曲线C的参数方程为：   （为参数）， 

直线l的普通方程为：                           ………5分 


（Ⅱ）（2）在曲线C上任意取一点P (2cos,3sin)到l的距离为

，



则，其中为锐角．且.



当时，取得最大值，最大值为；



当时，取得最小值，最小值为.     …………10分
8.（I）



[bookmark: _GoBack]可得的参数方程为


（II）




设，由（I）知是为圆心，为半径的上班圆，





因为在点处的切线与垂直，所以直线与的斜率相同，




故的直角坐标系为
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