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一．选择题（共4小题）
1．将皮球从离地某一高度O点处水平抛出，球落地后又弹起。它的部分运动轨迹如图所示。下列说法正确的是（　　）
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A．皮球经过同一高度的A、B两点时动能相等	
B．皮球第一次反弹后到达最高点P点时速度为零	
C．皮球在D点时的机械能小于在C点时的机械能	
D．若将皮球表面涂黑，则会在地面M、N两点留下两个大小相等的黑色圆斑
2．如图所示，一小钢球从光滑固定斜面的A点静止释放，相继经过B、C两点，AB＝BC，则下列分析正确的是（忽略空气阻力的影响）（　　）
[image: ]
A．小钢球下滑过程中做匀速直线运动	
B．小钢球经过AB、BC两段所用时间相等	
C．小钢球所受重力在AB、BC两段内做功相等	
D．就A、B、C三点而言，小钢球在A点具有的机械能最大
3．如图甲所示，小球从竖直放置的弹簧上方一定高度处由静止开始下落，从a处开始接触弹簧，压缩至c处弹簧最短，从a至c处的过程中，小球b处速度v和弹簧被压缩的长度△L之间的关系如图乙所示，不计空气阻力，则从a至c处的过程中，下列说法正确的是（　　）
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A．小球减少的机械能转化为弹簧的弹性势能	
B．小球的重力势能先减小后增大	
C．小球的动能一直减小	
D．小球所受重力始终大于弹簧的弹力
4．如图甲所示，小球从某高度处静止下落到竖直放置的轻弹簧上并压缩弹簧。从小球刚接触到弹簧到将弹簧压缩最短的过程中，得到小球的速度v和弹簧被压缩的长度△l之间的关系，如图乙所示，其中b为曲线最高点。不计空气阻力，弹簧在整个过程中始终发生弹性形变，则小球（　　）
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A．运动过程机械能不变	
B．运动过程重力势能一直增大	
C．小球的动能先增大后减小	
D．在b点时弹力最大
二．填空题（共3小题）
5．如图甲所示，水平地面上的物体，受到方向不变的推力F的作用，其F﹣t和v﹣t的图象分别如图乙、丙所示。由图象可知：9～12s内，推力对物体做功　   　J，t＝5s时，物体受到的摩擦力是　   　N。
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6．如图所示是探究动能的大小与什么因素有关的实验示意图。小球从a处滚下，在c处与小木块碰撞，并与小木块共同运动到d处停下。则从a到b，小球的动能　   　（选填“增大”、“减少”或“不变”），斜面对小球的支持力　   　做功（选填“有”或“没有”），从a到d，小球的机械能　   　（选填“增大”、“减少”或“不变”）。
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7．如图所示，一轻质杠杆水平支在支架上，OA：OC＝2：1，G1是边长为5cm的正方体，G2重20N，则绳子对G1的拉力为　   　N，此时G1对地面的压强为2×104Pa，G1重　   　N。
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三．作图题（共3小题）
8．如图所示，请画出该滑轮组最省力的绕法。
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9．如图所示，女孩想用一根绳子和两个滑轮提起物体，请画出最省力的绕线方式。[image: ]
10．如图所示，杠杆的B点挂一个重物，在A点施加一个最小的动力使杠杆平衡。请画出最小的动力F1的动力臂L1以及杠杆受到的阻力F2。
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四．实验探究题（共2小题）
11．如图所示，小明在“探究物体的动能跟哪些因素有关”的实验中，将小钢球从高度为h的同一斜面上由静止开始滚下，推动同一小木块向前移动一段距离s后停下，完成甲、乙、丙所示的三次实验，其中h1＝h3＞h2，mA＝mB＜mC
（1）小钢球在滚下斜面的过程中，其动能大小是通过　   　
（选填“高度h”或“距离s”）大小来反映的；若水平面绝对光滑，本实验将　   　（选填“能”或“不能”）达到探究目的。
（2）分析比较甲和乙两组实验可得：物体质量相同时，速度越大，动能越　   　；
（3）小明根据乙、丙两图得出结论：物体的动能大小与质量有关，她的看法是否正确？　   　（选填“正确”或“错误”），理由是：　   　。
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12．如图是探究杠杆平衡条件的几个实验情景：
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（1）挂钩码前，杠杆在如图甲所示的位置静止，此时杠杆　   　（选填“达到”或“没有达到”）平衡状态，接下来调节杠杆两端的螺母，使杠杆处于　   　。
（2）如图乙，A点挂有2个质量均为50g的钩码、为了让杠杆在水平位置平衡，应在B点挂　   　个质量均为50g的钩码。
（3）如图丙，现给你一个量程为0～2N的弹簧测力计，若干个50g的钩码，钩码挂在C点处，现使用弹簧测力计和钩码使杠杆在水平位置平衡，则在C点处所挂钩码的最多个数为　   　个。
五．计算题（共2小题）
13．边长为0.1m、重为20N的实心正方体A放置在装有水的容器底部，水深0.45m，容器底面积为200cm2．现用图甲所示的滑轮组将其匀速提升（忽略绳重、摩擦），滑轮组绳子自由端的拉力为F，物体A下表面到容器底部的距离为h，F与h的关系如图乙所示。求：
（1）A未露出水面时所受的浮力；
（2）A完全脱离水面后，滑轮组的机械效率；
（3）A完全脱离水面后，水对容器底部的压强。
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14．如图所示，小明用500N竖直向下的拉力F能匀速提起一箱重1200N的货物，已知货物的底面积是300cm2，小明的体重为600N，不计绳重和摩擦。求：
（1）此时滑轮组的机械效率；
（2）动滑轮的重力；
（3）若小明改用最大拉力（绳子没有断裂）提两箱相同的货物，结果没有把货物提起来，此时货物对地面的压强为多少？（两箱货物竖直叠放，与地面接触面积仍为300cm2）
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参考答案与试题解析
一．选择题（共4小题）
1．【解答】解：A、由图可知，每次小球反弹后到的最高点都比上一次的最高点要低，说明小球受到空气阻力，机械能逐渐变小，A点的机械能大于B点的机械能；机械能是物体动能与势能的总和，AB两点高度相同则重力势能相同，所以A点的动能大于B点的动能；故A错误。
B、从轨迹来看，小球既有水平方向的速度又有水平方向的速度。小球在最高点时，竖直方向速度为零，但是仍然能往右运动，说明小球还具有水平方向速度；故B错误。
C、每次小球反弹后到的最高点都比上一次的最高点要低，说明小球受到空气阻力，机械能逐渐变小。C点在D点之前，故D点的机械能小于C点的机械能；故C正确。
D、弹性势能大小与弹性形变程度有关，黑色圆斑的大小能反应小球弹性形变程度，圆斑越大，形变越大。M点与N点小球的动能与重力势能都为零，又因为小球在M点机械能大于N点机械能，故小球在M点的弹性势能大于N点的弹性势能，故在M点的圆斑要大于在N点的圆斑。故D错误。
故选：C。
2．【解答】解：
A、斜面光滑，忽略空气阻力的影响，小球只受到竖直向下的重力和斜面对其的支持力作用（垂直斜面向上），这两个力为非平衡力（不在同一直线上），故小钢球下滑过程中做变速直线运动，故A错误；
B、AB＝BC，因速度是变化的，根据t，小钢球经过AB、BC两段所用时间不相等，故B错误；
C、AB＝BC，由图知AB、BC两段的高度相等，根据W＝Gh，因此小钢球所受重力在AB、BC两段内做功相等，故C正确；
D、整个过程中，因斜面光滑，忽略空气阻力的影响，故整个过程能量守恒，在A、B、C三点机械能大小相等，故D错误。
故选：C。
3．【解答】解：
A、小球下落压缩弹簧的过程中，不计空气阻力，机械能守恒，则小球减少的机械能转化为弹簧的弹性势能，故A正确；
B、小球从a至c的过程中，高度一直减小，小球的重力势能一直在减小，故B错误；
C、由图乙可知，小球的速度先增大后减小，则小球的动能先增大后减小，故C错误；
D、在小球向下压缩弹簧的过程中，小球受竖直向上的弹簧的弹力、竖直向下的重力；
在ab段，重力大于弹力，合力向下，小球速度越来越大；
随着弹簧压缩量的增大，弹力逐渐增大，在b处弹力与重力相等，小球的速度达到最大；
小球再向下运动（bc段），弹力大于重力，合力向上，小球速度减小；故D错误。
故选：A。
4．【解答】解：
A、从小球刚接触到弹簧到将弹簧压缩最短的过程中，不计空气等阻力，小球的机械能不断转化为弹簧的弹性势能，弹簧的弹性势能不断增大，小球的机械能一直在减小，故A错误；
B、小球在下落过程中，高度一直减小，重力势能一直减小，故B错误；
C、据图乙可知，小球的速度先变大，后变小，所以小球的动能先变大，后变小，故C正确；
D、在上述过程中，小球受竖直向上的弹力、竖直向下的重力。开始时，重力大于弹力，合力向下，小球速度越来越大。随弹簧压缩量的增大，弹力越来越大，当弹力与重力相等时，合力为零。小球再向下运动，弹力大于重力，合力向上，小球速度减小，当在c点时，弹簧的形变最大，弹力最大，弹性势能最大，故D错误。
故选：C。
二．填空题（共3小题）
5．【解答】解：（1）由丙图知，9～12s时，物体做匀速运动，且v＝1m/s，由乙图知，9﹣12s时的推力F＝60N，
推力F做功：W＝Fs＝Fvt＝60N×1m/s×3s＝180J；
（2）由丙图知，9～12s时，物体做匀速运动，水平方向上的摩擦力与推力F平衡，则摩擦力f＝F＝60N。
由丙图知，t＝5s时，物体做加速运动，由于物体对地面的压力和接触面的粗糙程度都没有改变，所以摩擦力大小不变，仍为60N。
故答案为：180；60；
6．【解答】解：从a﹣b﹣c，小球的质量不变，高度减小，重力势能减小；速度变大，动能增大；
由于支持力与小球运动的方向是垂直的，故支持力没有做功；
从a到d，由于存在摩擦，小球的机械能转化为内能，机械能减小。
故答案为：增大；没有；减少。
7．【解答】解：
（1）由图知，O为支点，G2在C点，设绳子对A端的拉力为FA，已知OA：OC＝2：1，则OA＝2OC，
由杠杆平衡条件得：FA×OA＝G2×OC，
即：FA×2OC＝20N×OC，
解得：FA＝10N；
（2）物体与地面的接触面积：
S＝5cm×5cm＝25cm2＝0.0025m2；
由p得，物体G1对地面的压力：
F＝pS＝2×104Pa×0.0025m2＝50N，
地面对物体的支持力：
F′＝F＝50N；
G1受竖直向下的重力G1、地面向上的支持力F′、绳子向上的拉力FA，
物体G1静止，处于平衡状态，由力的平衡条件得：G1＝FA+F′＝10N+50N＝60N；
故答案为：10；60。
三．作图题（共3小题）
8．【解答】解：省力情况取决于动滑轮上绳子股数，图中滑轮组由一个定滑轮和一个动滑轮组成，绳子的有效股数最多有三股，根据“奇动偶定”的原则，绳子的起始端应固定在动滑轮的框架钩上。故绳子的绕法如图所示：
[image: ]
9．【解答】解：从动滑轮上面挂钩开始，依次绕过定滑轮和动滑轮，绳端回到人的手中，则拉力为物重与动滑轮总重的为最省力的绕法，如图所示：
[image: ]
10．【解答】解：
由图可知，O为支点，重物G对杠杆的拉力为阻力，作用点在杠杆上，方向竖直向下；
根据杠杆平衡条件F1×L1＝F2×L2可知，在阻力、阻力臂一定的情况下，要使所用的动力最小，必须使动力臂最长；由图知，OA为动力臂时，动力臂最长，动力最小；
连接OA即为最长的动力臂，过A点作垂直于OA的力F1，即为最小力的示意图，方向向左上方，如图所示：
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四．实验探究题（共2小题）
11．【解答】解：（1）在“探究物体的动能跟哪些因素有关”的实验中，小球从斜面滑下，到达水平面撞击小木块，通过观察木块被推动的距离的远近来判断物体所具有动能大小的，木块被推动的距离越远，说明小球所具有的动能越大；如果水平面光滑，小球和木块将做匀速直线运动，不能判断小球所具有动能大小了；
（2）比较甲和乙两组实验，AB两球质量相同，从不同高度滑下，h1＞h2，球A到达斜面底端速度大于球B的速度，木块被A球推动距离较远，可得实验结论：物体质量相同时，速度越大，动能越大；
（3）根据乙、丙两图可知，mB＜mC，h3＞h2，不符合控制变量法的操作要求，所以无法得到物体的动能大小与质量有关，想要探究物体的动能大小与质量有关，需要控制小球到达水平面时的速度相同；
故答案为：（1）距离s；不能；（2）大；（3）错误；没有控制小球到达水平面时的速度相同。
12．【解答】解：（1）杠杆保持静止，此时杠杆处于静止状态，达到平衡；
由图中，杠杆的右端较高，平衡螺母应向右端移动使杠杆在水平位置平衡；
（2）设杠杆的一个小格为L，一个钩码重为G，
因为，F1l1＝F2l2，
所以，2G×3L＝nG×2L，
所以，n＝3，所以在B处挂3个钩码。
（3）为使拉力最小，动力臂要最长，拉力F的方向应该垂直杠杆向上，即竖直向上，动力臂为最长，F作用点在最左端，
根据杠杆的平衡条件，在C点处所挂钩码的最多个数：
nG×4L＝F×6L，nmg×4L＝F×6L，
代入数据：n×0.05kg×10N/kg×4L＝2N×6L，
解得，n＝6。
故答案为：（1）达到；水平位置平衡；（2）3；（3）6。
五．计算题（共2小题）
13．【解答】解：
（1）正方体A的体积VA＝（0.1m）3＝0.001m3，
A未露出水面时排开水的体积：V排＝VA＝0.001m3，
所受的浮力：
F浮＝ρ水gV排＝1.0×103kg/m3×10N/kg×0.001m3＝10N；
（2）由乙图可知，当A完全脱离水面时，滑轮组绳子自由端的拉力达到最大值F＝12.5N，
由图甲可知，n＝2，拉力端移动距离s＝2h，
则A完全脱离水面后，滑轮组的机械效率：
η100%＝80%；
（3）当A完全脱离水面后，水面将会降低，水面下降的高度：
△h0.05m，
此时水深：
h′＝h﹣△h＝0.45m﹣0.05m＝0.4m，
水对容器底的压强：
p＝ρgh′＝1.0×103kg/m3×10N/kg×0.4m＝4×103Pa。
答：（1）A未露出水面时所受的浮力为10N；
（2）A完全脱离水面后，滑轮组的机械效率为80%；
（3）A完全脱离水面后，水对容器底部的压强为4×103Pa。
14．【解答】解：
（1）再由图可知，n＝3，
则此起重机的机械效率为：
η100%＝80%；
（2）若不计绳重及摩擦，则拉力F（G物+G动）得
G动＝3F﹣G物＝3×500N﹣1200＝300N；
（3）两箱相同的货物的重力：G总＝2×1200N＝2400N，
此时拉力F′＝3G人＝3×600N＝1800N，
货物对地面压力：F＝G总﹣F′+G动＝2400N﹣1800N+300N＝900N，
对地面的压强是：p3×104Pa；
答：（1）此时滑轮组的机械效率为80%；（2）动滑轮的重力为300N；（3）对地面的压强是3×104Pa。
声明：试题解析著作权属菁优网所有，未经书面同意，不得复制发布
日期：2019/6/28 16:00:01；用户：中山大学附属中学；邮箱：zsdxfz@xyh.com；学号：26789088


第1页（共1页）

image.png




image2.png




image3.png
Ayem




image4.png




image5.png
A




image6.png




image7.png




image8.png




image9.png




imagea.png




imageb.png




imagec.png
T





imaged.png
FIN

12.5]
7

/em




imagee.png




imagef.png




image10.png




image11.png




