动点题分析步骤：

1． 首先根据题意理清题目中两个变量的X、Y的变化情况找出相关常量；

2． 按照图形中的几何性质及相互关系，找出一个基本关系式，把相关的量用一个自变量的表达式表达出来；

3． 确定自变量的取值范围，若有必要画出相应的图象。

例题分析

例1在平面直角坐标系内，忆知点A（0，6）、点Q（t,o）是x轴上的一个动点，当线段PQ最短时，t的值是            ,线段PQ的长度最小值是               。

例2如图，在平面直角坐标系内，已知点A（0，6）、点B（8，0），动点P从点A开始在线段AO上以每秒1个单位长度的速度向点O移动，同时动点Q从点B开始从线段BA上以每秒2个单位长度的速度向点A移动，设点P、Q移动的时间为t秒。

（1） [image: image3.wmf]2
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求直线AB的解析式；

（2） 当t为何值时，△APQ与△AOB相似？

（3） 当t为何值时，△APQ的面积为
[image: image1.wmf]5
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个平方单位？

例3如图（1），直角坐标系中，点A的坐标为（1，0），以线段OA为边在第四象限内作等边△AOB，点C为x正半轴上一动点（OC＞1），连结BC，以线段BC为边在第四象限内作等边△CBD，直线DA交y轴于点E。

（1） △OBC与△ABD全等吗？判断并证明你的结论；

（2） 随着点C位置的变化，点E的位置是否会生变化？若没有变化，求出点E的坐标；

若有变化，请说明理由。

例4如图,抛物线y=x2-2x-3与x轴交A,B点(A点在B点左侧),直线l与抛物线交于A,C两点,其中C点的横坐标为2。

（1） 求A，B两点的坐标及直线AC的函数表示；

（2） P是线段AC上的一个动点，过p点作y轴的平行线交抛物线于E点，求线段PE长最的最大值；
（3） 点G抛物线上的动点，在x轴上是否存在点F，使A，C，F，G这样的四个点为顶点的四边形是平行四边形？如果存在，求出所有满足条件的F点坐标；如果不存在，请说明理由。
练习：

1．在平面直角坐系xoy中，已知点P（—2，1）关于y轴的对称点为P′，点T（t,0）是x轴上的一个动点，当△P′TO是等腰三角形时，t的值是           。

2．如图，矩形ABCD的边AB在x轴上，AB=2，

AD=1，过定点Q（0，2）和动点P（A,O）的直线与矩形

ABCD的边有公共点，则A的取值范围是          。





3．如图1，动点P在底边长为8cm，腰长为5cm的等腰△ABC的底边上从B向C以0.25cm/s的速度运动，当点P运动到PA与腰垂直的位置时，点P运动的时间为多少秒？

4.如图所示，在直角坐标系中，矩形ABCD的边AD在x轴上，点A在原点，AB=3，AD=5，若矩形以每秒2个单位长度沿x轴正方向作匀速运动，同时点P从A点出发以每秒1个单位长度沿A—B—C—D的路线作匀速运动。当P点运动到D点时停止运动，矩形ABCD也随之停止运动。

（1）求P点运动到D点所需的时间：

（2）设P点运动时间为t（秒）。

①当t=5时，求出点P的坐标；

②若△OAP的面积为s，试求出s与t之间的函数关系式（并写出相应的自变量t的取值划范围）。




5．如图，对称轴为直线x=
[image: image2.wmf]2
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的抛物线经过A（6，0）和B（0，4）。

（1）求抛物线角析式及顶点坐标；

（2）设点E(x,y)是抛物线上一动点，取位于第四象限，四边形OEAF是以OA为对角线的平行四边形，求YOEAF的在积S与x之间的函数关系式，并写出自变量x的取值范围；

①当YOEAF为24时，请判断YOEA的是否为菱形？

②是否存在点E，使YOEAF为正方形？若存在，求出点E的坐标；若不存在，请说明理由。
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