  一种语音交互型助老助残家庭管家机器人  
一、研究前景

众所周知，高龄老人、残疾病人的日常生活自理能力会受到一些局限，特别是手脚不便的一些群体，比如日常开关灯和使用一些家用电器，均不是十分方便。基于此，我们想尝试设计一款可接受主人声音控制指挥的家庭管家机器人，以体现对这一特殊群体的关爱，从而提高他们的生活质量和幸福指数。
二、设计目的与思路
研究目的：通过项目研究，为高龄老人、残疾病人等手脚不便的群体在使用家用电器或日常生活提供一些便利。

基本思路：运用机器人的声音识别模块、射频信号发射模块、红外信号学习模块和Arduino控制板，可声控行走，协助主人现场声控多种家用电器的日常使用。如根据主人需要，可声控机器人移动行走，送水递物，可协助主人声控如电视、灯管、风扇、空调等电器的日常使用。
三、基本原理


                              系统运行原理图

我们设计的这款家庭管家机器人，可接受主人的语音控制指挥，并为高龄老人、残疾病人等手脚不便的特殊群体服务的。机器人具有前进、后退、左转、右转等基本行走功能，并能通过射频信号，控制家里的照明和电器，比如日常开关灯和使用一些家用电器，给一些孤寡老人和一些腿脚不便的残疾人带来一些便利。
四、作品特色

（一）科学性

机器人能听懂人话（目前支持普通话），并作出相应的反应和动作，相当给主人配备了家庭管家，十分方便有趣。

（二）先进性
运用语音识别模块和单片机自动控制技术，做到准确、可靠，高效、方便，既可与主人实时交互，又能协助自动控制，灵活自由。

（3） 实用性

作品实现自动检测语音，自动判断，并按预设指令做出相关动作，可协助主人送水递物，控制使用常用家用电器，如电视、风扇和开关灯等，是任劳任怨的家庭好帮手，具有很强的社会实用性。机器人可多次重复工作，没有情绪，按主人的意愿完成工作，还可附加一些教育娱乐功能，具有极大的社会需求。
5、 作品模型展示
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作品模型正面图
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作品制作过程
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作品结构图
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